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1 Allgemeine Hinweise

1.1 Handhabung

1. Lesen Sie bitte zuerst sorgfaltig diese Dokumentation bevor Sie die Hardware auspak-
ken und einschalten. Sie sparen Zeit und vermeiden Probleme.

2. Beachten Sie bitte die VorsichtsmalRnahmen bei der Handhabung elektrostatisch ge-
fahrdeter Hardware.

3. Wenn die Hardware Batterien enthalt, legen Sie sie nicht auf elektrisch leitfahige Un-
terlagen. Die Batterie konnte kurzgeschlossen werden und Schaden verursachen.

4. Achten Sie bitte darauf, dal® der spezifizierte Temperaturbereich nicht verlassen wird.

1.2 Installation

1. Uberpriifen Sie, ob alle Jumper entsprechend Ihrer Anwendung gesetzt sind.

2. Schalten Sie die Spannungsversorgung der externen Anschlisse ab, bevor Sie eine
Verbindung herstellen.

3. Wenn Sie sicher sind, dal alle Verbindungen korrekt installiert sind, schalten Sie die
Spannungsversorgung ein.

1.3 Erklarung

Wir behalten uns das Recht vor, Anderungen, die einer Verbesserung der Schaltung oder
des Produktes dienen, ohne besondere Hinweise vorzunehmen. Trotz sorgfaltiger Kon-
trolle kann fur die Richtigkeit der hier gegebenen Daten, Schaltplane, Programme und Be-
schreibungen keine Haftung Ubernommen werden. Die Eignung des Produktes flr einen
bestimmten Einsatzzweck wird nicht zugesichert.

1.4 Reparaturen

Sollte das Produkt defekt sein, so senden Sie es bitte frei in geeigneter Verpackung mit
folgender Beschreibung an uns zurtick:

e Fehlerbeschreibung

e Trat der Fehler nur unter bestimmten Bedingungen auf?
e Was war angeschlossen?

e Wie sahen die angeschlossenen Signale aus?

o Garantiereparatur oder nicht?

Alle Rechte vorbehalten. © IEP GmbH 2002-2007
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2 Technische Daten

2.1 Umgebungsbedinqungen

Umgebungstemperatur (Betrieb) 0-50° C
Umgebungstemperatur (Lagerung) -20-85° C

rel. Luftfeuchte max. 95%, nicht kondensierend
Hohe -300m bis +3000m

2.2 Mechanische Abmessungen

Montageflache 270 x 63 mm
Gehausemalle 235x63 x 115 mm
Befestigung 2 Schrauben M6 im Abstand von 255 mm mittig

2.3 Technische Eigenschaften
Versorgungspannung: 10-32 Volt DC, typ. 150mA bei 24 Volt, max. 1A

Serielle Schnittstellen: 1 x 3-Draht RS-232
1 x 5-Draht RS-232, galvanisch entkoppelt

digitale Eingange: 4 x 24 Volt / 10mA galvanisch entkoppelt, interruptfahig
optional 8 weitere Eingange 24 Volt / 10mA

digitale Ausgange: 2 x 24 Volt / 0,5A galvanisch entkoppelt
optional 6 weitere Ausgange 24 Volt/ 0,5A

CAN-Bus: 1 x CAN-Bus mit ISO-Interface, galvanisch entkoppelt
optional CAN-Bus mit ISO-Interface nicht gal. entkoppelt

Ethernet 10/100 BaseT auf RJ45 Buchse

Arcnet 2,5 MBit mit HIT-Tranceiver auf 9p. SubD-Stecker
Konfiguration 7-Segmentanzeige und Taster

RAM 1MB oder 2 MB

FLASH 1 MB, 2MB, 3MB, 4MB
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3 Inbetriebnahme

3.1 Gehause

Die MOCAN-DK wird in einem Stahlblechgehause mit den MalRen 227x57x102 mm gelie-
fert. Das Gehause hat unten 2 Befestigungslaschen, um es z.B. auf einer Montageplatte
festzuschrauben. Es kdnnen Schrauben bis M6 verwendet werden, der Abstand der Befe-
stigungslocher betragt 257mm. Die Schutzart des Gehauses ist IP30.

3.2 Einbau

Die MOCAN-DK ist zum Einbau in EMV-dichte Gehause bestimmt. Die Verkabelung ist
EMV-gerecht mit abgeschirmten Kabeln durchzuflhren.

3.3 Frontansicht
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3.3.1 Spannungsversorgung

Die Spannungsversorgung ist fur 24 Volt Gleichspannung ausgelegt. Spannungen von 12-
30 Volt sind zulassig. Die Spannungsversorgung erfolgt Uber den 2 poligen Steckverbinder
ST14.
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Die Baugruppe ist gegen Verpolung der Speisespannung geschutzt. Als Steckverbinder
wird der Typ MSTBA 2,5/2-G-5,08 der Firma Phoenix Contact eingesetzt.

3.3.2 Steckverbinder
Die folgenden Steckverbinder kdnnen eingesetzt werden:

Stuck | Steckverbinder Anschlisse

1 24-Volt Versorgung COMBICON 5,08 mm, 2 polig, FRONT-MSTB 2,5/2-ST-5,08
1 24-Volt Versorgung I/O | COMBICON 5,08 mm, 2 polig, FRONT-MSTB 2,5/2-ST-5,08
1 digital IN COMBICON 5,08 mm, 4 polig, FRONT-MSTB 2,5/4-ST-5,08
1 digital IN Erweiterung COMBICON 5,08 mm, 8 polig, FRONT-MSTB 2,5/8-ST-5,08
1 digital OUT COMBICON 5,08 mm, 2 polig, FRONT-MSTB 2,5/2-ST-5,08
1 digital OUT Erweiterung | COMBICON 5,08 mm, 6 polig, FRONT-MSTB 2,5/6-ST-5,08
4 RS232/CAN/Arcnet D-SuB-Steckverbinder Buchse 9-polig

1 10/100 MBIt Ethernet RJ45

Die Steckverbinder sind als Zubehor erhaltlich.

3.4 Lage der Jumper

,_
o 2

=3
| Et

1c28' 7
i =

-
=1 ¥

98
IC:E;S €99 li“_!
i
ichs s 1CTZ oy
= @ €8 Sone.
Q ’i.ooo'o.

X r -
RYEER sT2|
cn 1c7. ch
[ T |
e Sy ONEET [
w1 ] \ Datum __

N\
ST5 ST4 ST3 ST2

1C58
1
(A A A NN NN RNN]
Teas

3.5 Beschreibung der Jumper

Die Lot-dumper werden folgendermal3en gezahilt:

w
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3.5.1 ST2 Flash disable

Wird der Jumper ST2 geschlossen, uberscannt RTOS-UH nur noch seinen eigenen Be-
reich, d.h. die Anwenderprogramme werden nicht mit Gberscannt.

3.5.2 ST3/4 User defined
Die Lotjumper ST3 und ST4 stehen fur den Anwender zur freien Verfugung.
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4 Hardwarebeschreibung

4.1 Steckerbelequngen

4.1.1 Serielle Schnittstelle A1

4.1.2 Serielle Schnittstelle A2

4.1.3 CAN-Bus 2
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4.1.4 Arcnet

Phase B

GND

Phase A

/xo " .Lm\
rrrte

4.2 Leistungsausgange

Die Leistungsausgange sind als galvanisch getrennte High-Side-Schalter ausgelegt. Mit
der Kontrol-LED kann der Schaltzustandes festgestellt werden. Die Ausgange sind kurz-
schluf3fest und zum Schalten induktiver Lasten geeignet. Sie werden ebenso wie die Ein-
gange uber ST15 mit 24 Volt versorgt.

4.3 Eingange

Die Eingange sind auf die TPU-Anschllisse des MC68332 gefuhrt. Die galvanisch entkop-
pelten 24 Volt Eingange IN1 bis IN12 sind auf die TPU-Kanale 0 bis 11 gelegt. Die Ein-
gange sind gegen Verpolung geschutzt. Der Eingangsstrom bei 24 Volt betragt ca. 7 mA,
bei 30 Volt ca. 9mA. Vor dem Eingang liegt ein Tiefpald, damit wird die max. Eingangsfre-
quenz auf ca. 9 KHz begrenzt. Ein Pegelwechsel findet bei ca. 15 Volt statt.

4.4 Batterie/Goldcap

Das Gerat ist ggf. mit einem gepufferten RAM ausgestattet. Die Pufferung erfolgt entweder
uber eine 3,0 Volt Lithiumbatterie oder einen 1 F Goldcap. Die Batterie wird erst bei der
Lieferung eingesetzt und hat dann eine Mindestlebensdauer von 5 Jahren, unabhangig
von der Einschaltdauer des Gerates. Die Pufferdauer mit dem Goldcap hangt vom Lade-
zustand ab, bei geladenem Goldcap ist eine Pufferdauer von min. 14 Tagen gegeben.
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5 Programmierung

5.1 AdreBbelequng

Die Grofle von RAM und FLASH wird automatisch ermittelt. Bei der Bestickung mit 2
RAM-Bausteinen liegt der Adressbereich llickenlos hintereinander.

Chip-Select |Anschluf GroRe Adresse Programmierung
gg(?oot FLASH bis 2 MB| $00800000- $009FFFFF 0WS

CS1 .

CS2 FLASH bis 2 MB| $00A00000-$0OBFFFFF 0 WS
CS3 RAM 1 MB|[$00000000-$00OFFFFF 0 WS
CS4 RAM 1MB|[$00100000-$0O1FFFFF 0 WS
CS5 Ethernet 64 KB|$00DOOOOO-$0ODOFFFF 0 WS
CS9 dig. Ausgange 64 KB|$00D10000O-$0OD1FFFF 0 WS
CS10 Arcnet 64 KB|$00D20000-$0OD2FFFF 0 WS
Interner MC68332 Bereich 4 KB|$OOFFFOOO-$00FFFFFF

5.2 Interruptquellen

Es werden nur Autovektoren generiert. Dabei gilt folgende Zuordnung:

IRQ |AnschluB |[Level |Adresse
IRQ1 |Arcnet 1 $64
IRQ2 |Ethernet 2 $68
IRQ3 |CAN 2 3 $6C
IRQ4 |CAN 1 4 $70
intern | SCI 1 $100
intern | TIMER 1 $108
intern [ TPUO-15 2 $140-%17C
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5.2.1 Events

Folgende Events sind fur die digitalen Eingange belegt:

Event

Funktion

EV

00000100

TPU Kanal

EV

00000200

TPU Kanal

EV

00000400

TPU Kanal

EV

00000800

TPU Kanal

EV

00001000

TPU Kanal

EV

00002000

TPU Kanal

EV

00004000

TPU Kanal

EV

00008000

TPU Kanal

EV

00010000

TPU Kanal

OIN|O[O|R|W[IN|[=-|O

EV

00020000

TPU Kanal

9

EV 00040000
EV 00080000 |TPU Kanal 11
EV 00100000 |TPU Kanal 12

Damit der entsprechende Event ausgeldst wird, mufd der Interrupt physikalisch freigege-
ben werden.

TPU Kanal 10

5.3 Automatische Konfigurationserkennung

Unter der Adresse 0x980 kann die Konfiguration der MOCAN-DK abgefragt werden:
Ox00000980 7 6 5 4 3 2 1 0
RAM Arc Eth |CAN 2 |CAN 1| I/0-E| RTC | FLAS2

Die einzelnen Bits haben die im folgenden beschriebene Bedeutung, eine 1 heif’t, die Op-
tion ist bestuckt, bei einer 0 fehlt sie:

FLAS?2 Der 2.te FLASH-Baustein ist bestuckt.

RTC Die Hardware-Uhr ist bestlckt.

I/0-E Die I/O-Erweiterung ist bestuckt.

CAN 1 Der 1.te CAN Kanal ist bestuckt.

CAN 2 Der 2.te CAN-Kanal ist bestlckt.

Eth Die Ethernetschnittstelle ist vorhanden.

Arc Die Arcnet-Schnittstelle ist vorhanden.

RAM Es ist ein zweiter RAM-Baustein bestlckt.
5.4 Taster

Der Taster ist an den TPU-Eingang 12 angeschlossen. Ein gedruckter Taster gibt einen
High-Pegel am Eingang. Um den Taster "kummert" sich der 7-Segment-Treiber. Der aktu-
elle Eingangswert kann auf der Adresse Ox00FFFFC2 (Wortzugriff) gelesen werden. Das
oberste Bit gibt den aktuellen Zustand wieder.
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5.5 Ausgange

Die Ausgange werden unter der Adresse $00D10001 erreicht. Es gilt folgende Zuordnung:
Ox00D10001 7 6 5 4 3 2 1 0
DO8 |DO7 |[DO6 |DO5 |DO4 |DO3 |[DO2 |DO1

Die Ausgange sind nicht rucklesbar, sie konnen nur geschrieben werden! Damit sind auch
keine Read/Modify/Write Zyklen (BSET, BCLR) moglich.

Ob die Ausgénge DO3 — DOS8 installiert sind, kénnen Sie mit dem auf Seite [13| beschrie-
benen Verfahren feststellen.

5.6 Eingange

Die Eingange werden mit der DIO-Funktion der TPU gestartet. Damit kann jederzeit der
aktuelle Zustand der Eingange eingelesen werden. Die folgende Tabelle zeigt die Adres-
sen (wortweiser Zugriff), auf denen der aktuelle Eingangszustand im obersten Bit gelesen
werden kann:

Eingang |Adresse
IN1 $FFFFO2
IN2 $FFFF12
IN3 |$FFFF22
INd |$FFFF32
INS |$FFFF42
IN6 |$FFFF52
IN7 |$FFFF62
IN8 |$FFFF72
IN9 |$FFFF82

IN10  |$FFFF92
IN11 $FFFFA2
IN12 $FFFFB2

Vom Anwender kann die TPU umprogrammiert werden, um z.B. bei einem Flankenwech-
sel einen Interrupt auszuldésen. Naturlich kdnnen auch andere Funktionen, wie z.B. Fre-
quenzzahler, der TPU genutzt werden.

Die Eingange IN5 — IN12 stehen nur bei Installation der I/0O-Erweiterung zur Verfliigung.

5.6.1 1/0-Erweiterung automatisch erkennen
Ob die I/0O-Erweiterung installiert ist, 1at sich an Port F, Pin 7 feststellen:
Port F 7

0 I/O-Erweiterung vorhanden

Funktion

keine 1/0O-Erweiterung vorhanden

13/15



Das Port F Datenregister ist auf Adresse $FFFA19 zu finden:
OxOOFFFA19 7 6 5 4 3 2 1 0
X

Der Zugriff mufd byteweise erfolgen.

5.7 Leuchtdioden

Dem Anwender stehen 4 Leuchtdioden zur eigenen Verwendung zur Verfugung. Die
Leuchtdiode LE1 ist am CAN-Bus 1 angeordnet, LE2 — LE4 liegen zwischen den SubD-
Steckern. Alle Leuchtdioden werden beim Start des Systems eingeschaltet. Nach dem
erfolgreichen Start werden aul3er LE4 alle LED's wieder ausgeschaltet. LE4 (rote Error-
LED) mufd vom Anwendungsprogramm geldscht werden.

Die Leuchtdioden werden uUber Port E, Bit 0-3 angesteuert. Eine 0 |1al3t die Diode leuchten,
mit einer 1 wird sie wieder ausgeschaltet.

Das Port E Datenregister ist auf Adresse $FFFA11 zu finden:
OxOOFFFA11 7 6 5 4 3 2 1 0
LE4 |LE3 |LE2 |LE1l

Der Zugriff mul® byteweise erfolgen. Die anderen Bits des Registers dirfen nicht verandert f

werden!

Alle anderen Leuchtdioden werden automatisch angesteuert und sind von der Anwendung
nicht zu beinflussen.

5.8 Startbaudrate

Die Schnittstelle A1l startet mit 38400 Baud. Die Schnittstelle A2 startet mit 38400 Baud.
Die restlichen Parameter sind 8 Datenbits, 1 Stop Bit und keine Paritatsuberprufung.

5.9 Lotjumper ST3/4

Die Lotjumper ST3 und ST4 belegen Port F, Bit 5 und 6. Sind sie nicht geschlossen, wird
eine 1 eingelesen.

Das Port F Datenregister ist auf Adresse $FFFA19 zu finden:
OxOOFFFA19 7 6 5 4 3 2 1 0
ST4 |ST3

Der Zugriff mull byteweise erfolgen.
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6 RTOS-UH Update

Um das RTOS-UH Betriebssystem upzudaten sind die folgenden Schritte notwendig. Bitte
beachten Sie, dass ein Fehler oder Spannungsausfall zur kompletten Unbrauchbarkeit der
MOCAN-DK flhren kann!

1.

o s~ 0N

Beenden Sie alle Programme auf der MOCAN-DK! Der Bereich von Ox1FFFO bis
OxBOOOO muR frei sein.

Laden Sie den RTOS-UH S-Record auf die Adresse Ox1FFFO.
Starten Sie das neue RTOS-UH mit dem Befehl "go a000e".
Das neue System mul} starten.

Mit dem Befehl "rtboot -a 8 -d -h 20000 -e 9ffff -u" wird das neue Sy-
stem ins Flash gebrannt.

Nun muf} sich nach einem Restart das neue System aus dem Flash melden.

IEP GmbH e Am Pferdemarkt 9c ¢ D-30853 Langenhagen e Tel.: +49 (511) 70832-0 ¢ Fax: +49 (511) 70832-99 e E-Mail: info@iep.de
Web: http://www.iep.de T:\doku\MOCAN-DK\htmocandk.doc, 23.06.2004
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